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ESTADO DEL ARTE GRUPO DE INVESTIGACION 100@RTEC CENTRO EDUCATIVO RURAL LOS

GUAYABALES MUNICIPIO DE PAMPLONITA
ROBOTICA EDUCATIVA

La Robdtica Educativa es la generacidon de entornos de Aprendizaje basados principalmente en la
iniciativa y la actividad de los estudiantes. [1] La robética pedagdgica se ha desarrollado como una
perspectiva de acercamiento a la solucién de problemas derivados de distintas dreas del
conocimiento como las matemadticas, las ciencias naturales y experimentales, la tecnologia, las

ciencias de la informacién y la comunicacién, entre otras. [2]

A partir de 1975 aparece el primer uso de la robdtica con fines pedagdgicos, aplicado en aquel
entonces al desarrollo de un sistema de control automatizado para un laboratorio de psicologia. De
estas investigaciones emergié el concepto de encargado-robot. [3] Durante este periodo de tiempo
la aplicacién de la robética en la ensefianza a nivel de educacién basica, secundaria y universitaria
ha venido creciendo, tanto asi que industrias como LEGO, pionera en esta drea, desarrollaron los
primeros kits robéticos, para capacitacion de nifios y jovenes, sin ninguna experiencia y/o
conocimiento previo sobre esta materia. Con base en esta experiencia, LEGO en la actualidad lidera
el mercado de robots educativos, cuya diversificacion se extiende hasta publico de todas las edades.
La ensefianza que deja la robdtica en un entorno pedagdgico debidamente planificado y controlado,
permite que su incursion en etapas académicas como la secundaria hasta llegar a la universidad [4],
sean un hecho. Por lo que cabe agregar, que el proceso de ensefianza-aprendizaje en esta area,

motiva y potencia la creatividad del estudiante, conectandolo directamente con la ciencia, la
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tecnologia e ingenieria, donde la fisica, las matematicas y la programacién, son las bases que se

fundamentan y consolidan a medida que el curso avanza.

La ensefianza de la robética ha tomado un auge importante en el contexto académico debido a que
es empleada como una herramienta de aprendizaje de gran utilidad en nifios, nifas, y jovenes en
general, en la que se existe una interaccion y colaboracién para el trabajo en equipo, ademas la
generacion de saberes que recopilan ejercicios practicos en los que se precisa la aplicacion de
conocimientos previos y la indagacién. El principal objetivo de vincular la robdtica al contexto
educativo es motivar mediante el interés de crear un dispositivo mecanico funcional robético, a
través del aprendizaje progresivo lo que configura un elemento clave en la ensefianza y futuro éxito

del proceso investigativo. [5]

Un aspecto importante a tener en cuenta, es que actualmente existen los medios técnicos y
tecnolégicos que permiten de manera casera y con un bajo presupuesto, el disefio y desarrollo de
dispositivos robdticos con cierto grado de funcionalidad mecanica para realizar tareas basicas. Es

por ello, que pensar en la ensefianza de la robética en las etapas de escolarizacion se torna viable.

Un robot es un dispositivo que se construye para llevar a cabo acciones de forma independiente e

interactuar con su entorno. [6]

Debe ser capaz de moverse y reaccionar por su cuenta. Si solo controlamos sus acciones, es
Unicamente un juguete a control remoto, pero si el dispositivo puede hacer cosas como estudiar su
entorno, responder a los obstaculos como sillas o paredes, escoger una bola roja de una mezcla de
bolas de colores, y cientos de otras actividades sin la ayuda de su creador humano, entonces
tenemos un robot. La construccidn de un robot educativo requiere movilizar, a partir de

experiencias cientificas tecnologias concretas, conocimientos de mecanica, para construir su
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estructura; conocimientos de electricidad, para darle movimiento; conocimientos de electrdnica,
para enlazar al computador con el robdt; y conocimientos de informatica, para desarrollar un

programa que permita controlar al mismo. [7]

La robodtica Educativa crea asi las condiciones éptimas para la apropiacién de conocimientos y sus

transferencias en diferentes campos del saber. [8]

Como consecuencia, la robdtica educativa permite fomentar el nivel investigativo y el desarrollo de
la creatividad, la capacidad de abstraccién, el desarrollo de un pensamiento sistematico,
estructurado, logico y formal, las relaciones interpersonales, el habito del trabajo en equipo,
permitiendo al docente realizar acciones que desarrollen motivacidn, la memoria, el lenguaje, el
pensamiento légico matematico, asi como el desarrollo de la ciencia y tecnologia integrando

conocimientos, capacidades y actitudes del Disefio Curricular nacional (DCN). [9]

La robdtica es sindnimo de progreso y desarrollo tecnolégico. Es por ello, que la apropiacién del
conocimiento en este campo es clave, para conseguir los mas altos niveles de competitividad y
productividad a futuro en un pais. Por lo cual, uno de los objetivos de la ensefianza de la robdtica,
es crear en los estudiantes el interés por las ciencias y la ingenieria desde sus primeras etapas de
instruccién académica; esto con el fin de sembrar la semilla del conocimiento en esta disciplina,
teniendo en cuenta que su diversificacion crece constantemente, desde la industria civil y militar,

pasando por la medicina y el hogar [10], hasta la exploracién espacial y rescate, entre otros.
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